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࣋ଓత成長Λ͑ࢧΔऔΓ૊Έ

ɹӦۀɺઃܭɺੜ࢈४උɺ඼࣭؅ཧͷ֤ஈ֊ͰͷΤϯδ

χΞリϯάνΣーϯͷֵ৽をଅਐ͠ɺۀ຿ޮ཰Խͱ։ൃ

ஙߏるͨΊにɺ*5ϓϥοトϑΥーϜ͢ݱͷ୹ॖを࣮ؒظ

にऔΓ૊ΜͰい·͢ɻ·ͨɺௐୡɺ੡造ɺ඼࣭ɺ෺ྲྀͷαϓ

ϥΠνΣーϯ基盤をڧԽ͢る͜ͱͰɺੜ্޲ੑ࢈ɺίスト

௿ݮɺ੡造リーυタΠϜ୹ॖ΋௥͠ٻてい·͢ɻ৽ͨͳऔ

Γ૊Έͱ͠て͸ɺ഑ૹトϥοΫͷՙྔを"*Ͱਖ਼֬にܭଌ

͢る͜ͱͰੵࡌ཰ͷ্޲に΋つͳ͕ͬてい·͢ɻ͜ ΕΒ

ͷϓϩηスվֵ͸ɺࣾ ಺ͷۀ຿͚ͩͰͳ͘٬ސ΍αϓϥ

ΠνΣーϯにର͠て΋価値を創ग़͠てい͘͜ͱ͕ॏཁͱ

えてい·͢ɻߟ

ɹάϩーόϧͳࢹ఺ͰͷܦӦޮ཰Խͱߴ౓Խを໨ࢦ

͠ɺ*5基盤ڧԽにऔΓ૊ΜͰい·͢ɻ࿝ٺԽͨ͠基װγ

スςϜͷ࡮৽に΋ணख͠ɺੜ؅࢈ཧ΍ձྖܭҬͰͷۀ

຿ϓϩηスを࡮৽͢る͜ͱͰɺௐୡɾ੡造ͷܭըਫ਼౓޲

্ɺਐ௙؅ཧͷਫ਼៛Խɺ基ۀװ຿ͷશମスϧーͰͷޮ཰

ԽͳͲをਤͬてい͖·͢ɻίスト΍ऩӹɺ30*$ࢦඪͷཻ

౓をৄࡉԽ͢るͳͲɺࡒ຿ձܭɾݪ価؅ཧͷデータをՄ

౓Խ΍リιーηスͷޮ཰తͳ഑෼ߴఆͷܾࢥԽ͠ɺҙࢹ

をՄೳに͠てい͖·͢ɻ

ɹσʔλのҰݩԽͱͦの׆༻ʹΑΓɺ෼ੳ΍൑அʹඞཁͳ৘ใΛλΠϜϦʔʹఏ͠ڙɺۀࣄӡӦ΍ܦӦ؅ཧのޮ཰Խߴɾ ౓ԽΛ࣮͠ݱ
·͢ɻͦ のͨΊʹ͸ɺඇޮ཰ͳۀ຿΍ۀ࡞Λݟ௚͠ɺͦ のϦιʔηεΛΑΓ෇ՃՁ஋のۀ͍ߴ຿΁γϑτ͢Δ͜ͱ΍ɺݱ৔ɾۀࣄɾܦӦの
͋ΒΏΔ૚Ͱʮσʔλʹͮ͘جҙܾࢥఆʯɺ͢ ͳΘͪσʔλυϦϒϯܦӦ΁のస׵Λਪਐ͍ͯ͘͠ඞཁ͕͋Γ·͢ɻ͜ ΕΒ͸୯ʹۀ຿ϓ
ϩηεΛվળ͢Δ͜ͱʹཹ·ΒͣɺۀاՁ஋΍ϓϨθϯεの্޲ʹ΋௚઀ͭͳ͕Γ·͢ɻֵ ৽తͳσδλϧٕज़Λ׆༻͠ɺ٬ސத৺の
Ξϓϩʔνɺ૊৫จԽのมֵɺͦ ͯ͠ Πϊϕʔγϣϯͱ৽ͨͳϏδωεϞσϧの։ൃΛ࣮ͯ͠ݱ ͍͖·͢ɻ

຿ޮ཰ԽͱϓϩηεվֵのͨΊの*5ιϦϡʔγϣϯ։ൃۀ

άϩʔόϧͰのܦӦ؅ཧのޮ཰Խͱߴ౓ԽΛ໨جͨ͠ࢦ൫ڧԽ

ɹαΠόーηΩϡリςΟରࡦ΍リスΫ؅ཧͷ͞ΒͳるڧԽ

にՃえɺػցֶश	"*
にΑるデータղੳ΍Ϋϥ΢υٕज़

ͷੵ࠾ۃ༻ͳͲɺ࠷৽ٕज़ͷಋೖに΋ྗをೖΕてい·͢ɻ

ɹྫえ͹ɺ੡造ݱ৔Ͱৼಈηϯαー͔ΒಘΒΕるデータ

を༧ஹอશに׆༻ͨ͠Γɺ3"(νϟοトϘοト	֦ࡧݕு

ੜ成
ͱい͏ੜ成"*をߏங͠てࡐྉ։ൃͷۀ຿に໾ཱて

る͜ͱにऔΓ૊ΜͰい·͢ɻ·ͨɺશ͚ࣾ޲に͸ɺձ࿩ܕ

"*αーϏスを҆શ͔つ༗ޮにར༻͢るͨΊͷʮੜ成"*ར

༻ΨΠυϥΠϯʯをల։͠てい·͢ɻデδタϧਓࡐͷҭ成

Ͱ͸ɺデータαΠΤϯスͳͲͷઐ໳ݚमɺશࣾһをର৅ͱ

ͨ͠リςϥγー্޲ɺࣾ ಺෦໳にΑるࢢຽ։ൃͷଅਐͳ

Ͳɺҭ成ର৅に合ͬͨࡦࢪをॱ࣍ల։͠てい·͢ɻ%9ਪ

ਐͷͨΊͷリーμーγοϓ΍ίϥϘϨーγϣϯྗͷఆணɺ

ਪਐମ੍ͷڧԽͱͱ΋にɺͦ ΕΒにऔΓ૊ΉͨΊͷ૊৫

จԽͷมֵ΋໨͠ࢦ·͢ɻ

%9Λ͑ࢧΔσδλϧٕज़։ൃͱਓࡐのൃ۷ɾҭ成

ブレーキ
ホース

ブレード
マシン

ベアリング

センサーで検知した振動

ベアリングの摩擦度をセンサーデータで
予測して予兆保全を行う

ベアリングの摩擦が
進行すると振動が大きくなる

キャリア（ボビン付き）

振動センサー

഑ૹτϥοΫのՙྔΛ"*Ͱਖ਼֬ʹܭଌ͢ΔγεςϜΛ։ൃ

σーλͱσδλϧٕज़の׆༻を௨ͯ͡、
。౓化を目指͠ますߴӦのޮ཰化ͱܦ

*5 本部長 ๘ਢլ ਖ਼ٛ
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ৼಈηϯαʔのσʔλͰ༧ஹอશ	"*ػցֶश





